CL-289 İNSANSIZ HAVA ARACI
Katılımcı Ülkeler: 

Kanada-Fransa-Almanya

Proje Hakkında Genel Bilgi:  
CL-289 keşif sistemi, birliklerde ve bölgesel olarak kullanılabilecek olan bir insansız hava aracıdır. 1992 yılından beri Alman ve Fransız ordularında hizmette olan araç, Bosna ve Kosova’da barışın sağlanması amacıyla kulanılmıştır. Fransız 7nci Topçu Alayı dört adet PIVER bataryası ile uyumlu 54 adet CL-286 insansız aracı kullanmaktadır.

CL-289 Kanada, Fransa ve Almanya’nın işbirliğinde yürütülen üç uluslu bir projedir. Sistem liderleri Bombardier Inc ve Canadair Grubu ve ana yüklenici  Dornier GmbH (EADS grubu üyesi) firmasıdır.
Safran ve EADS, Fransa ile imzaladıkları sözleşme altında elektro-optik sistemlerden sorumludurlar. EADS Fransız PIVER yer sistemi ile koordinasyonu sağlamaktadır.
MODERNİZASYON PROGRAMI
Ocak 2001’de, EADS Dornier GmbH firması NATO ile Fransız ve Alman ordusuna ait 160 adet CL-289 aracın modernizasyonuna ilişkin sözleşme imzalamıştır. Modernizasyon, uçuş yazılımı AOLOS (ADA Operasyonel Onboard Yazılımı) standardının sağlanmasını, GPS (küresel Konumlandırma Sistemi) ile yenilenmiş seyrüsefer sistemlerini ve yenilenmiş barometrik irtifa ölçüm sistemlerini kapsamaktadır. Modernize edilmiş ilk sistem Nisan 2003’de teslime dilmiş olup, teslimatların 2008’de tamamlanması beklenmektedir. 
CL-289 İNSANSIZ HAVA ARACI
İnsansız hava aracının gövdesi 3.48 m boyunda olup, haç formunda kanat yapısına ve kanard kontrol yüzeylerine sahiptir. Keşif sensörleri gövdenin altına monte edilmişlerdir. 
Uçuş stabilizasyonunun sağlanması için, üç eksenli uçuş kontrol sistemi tarafından rota referans birimi ve dikey jiroskop kullanılmaktadır.
Küresel konumlandırma sistemi doğruluğun arttırılması amacıyla entegre edilmiş olup fırlatma öncesi ön-programlı bir görev seti aracın bilgisayar hafızasına yüklenebilmektedir.

KEŞİF GÖREV YÜKÜ
Keşif görev yükü Zeiss Optronic KRb 8/24D optik kameradan ve görev tanımına göre ayrıca veya eşzamanlı olarak kullanılabilen Safran Corsaire kızılötesi hat tarama sistemine sahiptir. Corsaire kızılötesi hat tarama sistemi ytarafından sağlanan video sinyali göre esnasında veri kayıt cihazına eşzamanlı olarak atarılmakta ve veri iletişim sistemi sayesinde yer istasyonuna aktarılmaktadır. Almanya ve Fransa’nın birlikte üstlendikleri Sword geliştirme programı, tüm hava şartları altında uzun menzilli, yüksek çözünürlüklü görüntüler sağlayabilen sentetik açıklıklı radar (SAR) tedariğini de kapsamaktadır. Anılan radar hareket halindeki hedeflerin görüntülenmesine de imkan sağlamaktadır.
CL-289 UAV FIRLATILMASI VE İNİŞİNİN SAĞLANMASI
Fırlatma paleti standart bir kamyon üzerinde yer almakta olup, otomatik uçuş öncesi kontrol ünitesi ve güç aksamlarını üzerinde bulundurmaktadır. İnsansız hava aracı, iniş için iki aşamalı paraşüt sitemine ve darbeden dolayı oluşabilecek hasarları önlemek için iki hava yazstığına sahiptir. Yerdeki iniş rampası, hava aracı iniş sistemini kontrol atında tutabilmek için homing güdüm radyofarına sahiptir.

İniş sinyali takviye motorunu durdurarak paraşüt sistemini aktif hale getirmektedir. Önce marş paraşütü ardından da ana paraşüt devreye girmekte ve keşif kayıtlarının hasarsız alınabilmesi amacıyla araç dönerek sensör görev yükünü koruma altına almaktadır. 
YER SİSTEMLERİ
Görev verileri dijital haritadan seçilerek radyo transferi sayesinde veya portatif veri transfer ünitesi aracılığıyla hava aracna nakledilmektedir. Veriler fırlatma, uçuş güzergahı, hedef alanı ve iniç sinyali bilgilerini içermektedir. Otomatik uçuş planlama süreci 10 hedefi de kapsayabilmektedir.

İyileştirilmiş M 11N yer istasyonu ile, IR görüntüleme dijital harita üzerinde senkronize edilebilmekte ve IRLS izi ve kapsama alanı görüntülenebilmektedir. Veriler, daha sonraki kullanımlar için depolanabilmektedir.
	
	CL-289 keşif UAV aracı Alman ve Fransız ordularında 1992’den beri kullanılmaktadır.  
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	CL-289 fırlatma işlemi için hazırlanıyor.
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	UAV iki aşamalı paraşüt sistemine sahiptir. 
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	CL-289 Kanada, Fransa ve Almanya katılımlı üç-uluslu bir projedir. 

	[image: image4.jpg]



	Havadan keşif görüntüsü örneği.
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	İniş sonrası hava aracı.
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	Alman ve Fransız orduları tarafından, yeni uçuş yazılımı ve GPS ile ilgili upgrade çalışmalarına devam edilmektedir. 
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	CL-289 katı yakıtlı yardımcı roket motoru ile donatılmış olup, bu sayede aracın uçuş hızına ulaşması hızlandırılmaktadır.
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	Keşif görev yükü optik kamera ve kızılötesi tarayıcıdan oluşmaktadır. 
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	CL-289 keşif insansız hava aracı fırlatılma işlemi esnasında.
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